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AP 09

Technische Daten
Geh&use:

Farbe:
Gewicht:
Hohlwelle [ mm]:

Drehzahl an der Welle:
(Betriebsspannung)
(Batteriebetrieb)

Betriebstemperatur:
Lagertemperatur:
Luftfeuchte:

Vibrationsfestigkeit:

Schockfestigkeit:

Schutzart:

Verbundwerkstoff mit
Schirmd@mpfung

schwarz
ca.250¢
20" gleitgelagert

<500 U/min
< 300 U/min

0..+50°C
-20...+80°C.

0 ... 95%, Betauung nicht
zulassig

10 g (5...150 Hz)

nach DIN |IEC 68-2-6

20 g (100...2000 Hz)

30 g (15 ms)

nach DIN |EC 68-2-27

IP50 (Option 1P54)

Die elektronische Positionsanzeige AP09 findet beson-
ders dort Anwendung, wo Maschinenparameter Uber
eine Schnittstelle an einen PC / eine Steuerung Ubertra-
gen und abgefragt werden missen. Soll- und Istwerte
sind auf einer LED-Anzeige deutlich lesbar.

Der schnelle und sichere Einrichtbetrieb sowie die einfa-
che Montage, ermdglichen einen héchst rationellen Ein-
satz dieser batteriegepufferten, absoluten Positionsan-
zeige.

Merkmale

* LED-Anzeige

 absolut, batteriegepuffert

» BUS-Schnittstelle (RS485)

« programmierbare Parameter:
Steigung, Kalibrierwert, Drehrichtung,
Soll-/Istwertanzeige

» Multifunktionstaste programmierbar als Reset-, Ket-
tenmaBfunktion oder Sollwertanzeige

Zubehor

* Programmiersoftware fir PC

» Gateways fir verschiedene BUS-Systeme
(z.B. CAN-BUS, Interbus-S, Profibus)

» BUS-AbschluBstecker (BAS09).

Elektrische Kenndaten

Spannungsversorgung: 24V DC +/-20 %,
verpolsicher
Leistungsaufnahme: <05W

Anzeige:

max. Zahlbereich:
max. Anzeigebereich:
Schnittstelle:
AnschluB:
Tasten-Funktionen:

5 x 7-Segment-LED, 8 mm
+ 6900 Umdrehungen

— 19999 bis + 99999
RS485; 115,2 kBaud

2 Rundsteckverbinder

Adresse / Nullpunkt /Ket-
tenmaB / Sollwertanzeige

Parameter: alle uber Schnittstelle pro-
grammierbar
Batterie: Lithium Zylinderzelle
3V, Typ CR 17335,
Lebensdauer ca. 6 Jahre
Storfestigkeit: Stoérschutzklasse 3,
nach IEC 801-3
Prufzeichen: CE-Zeichen
Auflésung: < 600 Schritte / Umdrehung
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AP 09
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Anzeige Ausfiihrung / Einbaulage Reduzierhiilse Axialdichtung

2345

RS

od"”=8,10,12, 14, 16,18

siehe Montagehinweis S25!

AnschluBart / Kabelldnge (in m) Pinbelegung
E3/L ‘ E4/L | PIN |Signal Farbe
L@J {UJ 1 |Schirm (PE)| -
r 2 |Schirm (PE)| -
iy | g g 3 0V grau
-:l:[:[]:l — || == L 5 4 +UB braun
Kabellange L 44 e , 5 |DU-A grin
S - 6 |DU-B gelb
J 7 |Schirm (PE)| -
Bestellschliissel |-lIE__/ |-[RH |- 1-[_]

[A P|0 9|-[0

Geréatetyp AP09
Ausfiihrung / Einbaulage

AnschluBart / Kabelldnge L in m

Hohlwellendurchmesser

207 (Standard), <20 mit Reduzierhllse RH.. (siehe Tabelle Seite 24)

Drehmomentstiitze
A =Form A (Standard), oder B

Schutzart

50 = IP50 (Standard), 54 = IP54
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Zubehor / Option

ad,

oD

Reduzierhiilsen

Diese Artikel werden zur Durchmesser-Anpassung zwi-
schen Positionsanzeige und Verstellspindel eingesetzt.
Nachfolgende Tabelle dient der separaten Bestellung.
Wenn nach Bestellschliissel der Positionsanzeigen be-
stellt wird, entfallt eine weitere Angabe.

[mm] |RHO1 |RHO2 |RHO3 |RHO04 |RHO7
od [8,10,12[16,20,22|20,22 6,8, |6,8

14,16,18|24, 25, 26 10, 12
od, 55 55 55 |42 [32
oD, |20 30 25 14 |10
A 4,5 4,5 45 |35 |25
B 20 30 30 17 |14

Anzeige | DA 05/1 |DA 10 DA 10 |DA 03 | DA 02
DA 08 | (Welle WK) | (Welle WL)| DA 04
DA 09
DE 09
AP 09

Kurbeln und Handrader

Zur Spindelverstellung kénnen verschiedene Hilfsmittel
eingesetzt werden z.B. Handrdder und Handkurbeln.
Bitte fragen Sie an!

Pfeilsymbole

Um die Z&hlrichtung bei der Positionsanzeige DA04
und DAOQ9 zusatzlich kenntlich zu machen, kann die
Option ,,Richtungspfeil“ bei der Bestellung beriicksich-
tigt werden. Fir ndhere Informationen fordern Sie bitte
detailierte Unterlagen an.
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Montagehinweise

Gewindestift buindig

Montage Drehmomentstiitze

Zum Abstandsmaf zwischen Hohlwellen- und Drehmo-
mentachse wird der Radius der Hohlwelle addiert.
Dieses MaB wird mit MeBschieber und AnreiBnadel auf
der Montageflache entsprechend der Einbaulage ange-
zeichnet, dann angekérnt und gebohrt (Durchmesser
und Tiefe sind der technischen Zeichnung zu entneh-
men).

Die nun folgende Montage der Positionsanzeige muB3 bei
korrektem Vorbohren spannungsfrei méglich sein.

Zur Arretierung auf der Welle, wird der Gewindestift
eingeschraubt und angezogen. Bei Verwendung von
Axialdichtungen muB der Gewindestift biindig einge-
schraubt werden (eventuell Einstich an der Welle vorse-
hen).

Drehmomentstiitzen

Bei verschiedenen Positionsanzeigen kann zwischen
zwei Bauformen der Drehmomentstiitze gewahlt wer-
den. Montagetoleranzen kénnen durch Verwendung der
schirmférmigen Drehmomentstiitze (Form B) besser
ausgeglichen werden.

Axialdichtung

Fur die Montage der Axialdichtung muB der Gewindestift
plan zur Welle eingeschraubt sein. Eventuell muB hierfir
ein Einstich an der Welle vorgesehen werden.

Andern der Zahlrichtung

Die Positionsanzeigen DA 05/1 und DA 08 bieten die
Méglichkeit, die Zahlrichtung des Zahlwerkes nachtrag-
lich zu andern.

Hierfiir wird das Gehause aufgeschraubt. Um die Kegel-
rader auf der Achse zu verschieben, werden die Klemm-
schrauben geldst. Nach Verschieben der Kegelrdder
muissen die Klemmschrauben wieder fest angezogen
werden. Beim Verschieben ist auf richtiges Zahnspiel
und auf sauberen, ruckfreien Lauf zu achten.

Positive Zahlrichtung im Uhrzeigersinn bedeutet, daB
das linke Kegelrad im Eingriff ist (Blickrichtung von
hinten).





